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LISTĂ LUCRĂRI 
 

 

Nr. 
Crt. 

Titlul lucrarii Autor(i) Coordonator Universitatea de origine 

1 

CERCETARI 
EXPERIMENTALE PRIVIND 
DETERMINAREA FORȚEI DE 
SMULGERE A PIVOTULUI 
DIN BRAȚUL SUSPENSIILOR 
AUTOVEHICULELOR 

Soiman Alin 
Constantin 

Prof. dr. ing. 
Gheorghe Frunză 

Universitatea Ştefan cel Mare 
Suceava, Romania 

 
INDUSTRIAL VISION 
IMPLANTATION STUDY 

De Boissezon Theo 

Prof.dr.ing. 
Romeo Ionescu 
Asist.dr.ing. 
Traian SEVERIN 

Universite Claude Bernard 
Lyon1, France 

2 
CONCEPTIA ȘI REALIZAREA 
UNEI SISTEM EOLIAN DE 
MICĂ PUTERE PORTABIL 

Buterchi Sergiu-
Sebastian 

Prof. dr. ing. 
Gheorghe Frunză 

Universitatea Ştefan cel Mare 
Suceava, Romania 

Murgocea Florin   
Prof. dr. ing. 
Gheorghe Frunză 

Universitatea Ştefan cel Mare 
Suceava, Romania 

3 

CONCEPȚIA ȘI REALIZAREA 
UNUI GENERATOR 
TEROMOELCTIC UTILIZÂND 
EFECTUL PELTIER. 

Gemanaru Ionuț 
Prof. dr. ing. 
Gheorghe Frunză 

Universitatea Ştefan cel Mare 
Suceava, Romania 

Mironescu Dan- 
Dumitru 

Prof. dr. ing. 
Gheorghe Frunză 

Universitatea Ştefan cel Mare 
Suceava, Romania 

 

CONCEPTION DE 
SUPPORTS POU 
ASSEMBLAGE DE 
TRIANGLES DE 
SUSPENSION / SUPPORT 
DESIGN FOR SUSPENSION 
ARM ASSEMBLY 

Benjamin Fouillet 
S.C. SIDEM 
ROMANIA 

Universite Claude Bernard 
Lyon1, France 

4 

PROIECTAREA ȘI EXECUȚIA 
UNUI DISPOZITIV PENTRU 
MĂSURAREA ABATERILOR 
DE LA RECTILINITATE ȘI 
PLANEITATE 

Bejan Bianca Louisa 
Şef lucr. dr.ing. 
Dorel PRODAN 
Conf.dr.ing.ec. 
Alexandru 
POTORAC 

Universitatea Ştefan cel Mare 
Suceava, Romania 

Duciuc Corneliu 
Universitatea Ştefan cel Mare 
Suceava, Romania 

5 
STAND PENTRU STUDIUL 
CONSERVĂRII 
MOMENTULUI CINETIC 

Jacotă Angelica 
Veronica 

S.l. dr. ing. 
Luminița Irimescu 

Universitatea Ştefan cel Mare 
Suceava, Romania 

6 

PROIECTAREA ȘI 
REALIZAREA UNUI ROBOT 
MOBIL ECHIPAT CU 
TELECOMANDĂ 

Sprinceana Silviu 
Prof. dr. ing. 
Romeo Ionescu 

Universitatea Ştefan cel Mare 
Suceava, Romania 

7 

TEHNOLOGIE ŞI 
ECHIPAMENT DE 
PRELUCRARE A 
REPERULUI „DISTANŢIER” 

Filip Lucian 
Prof.Dr.Ing. 
Severin Lucian 

Universitatea Ştefan cel Mare 
Suceava, Romania 



8 SISTEM DE CONTROL AL 
CINEMATICII ÎN CONTACT 

Bogdan-Daniel 
ONOFREI 

Prof.univ dr.ing. 
Ilie MUSCĂ 

Universitatea Ştefan cel Mare 
Suceava, Romania 

9 

MASĂ ROTATIVĂ 
DEPLASABILĂ TRIAXIAL 
PENTRU DETERMINAREA 
ABATERILOR 
DIMENSIONALE, DE FORMĂ 
ŞI DE POZIŢIE 

Vlad NOVAC,  

Şef lucr. dr.ing. 
Dorel PRODAN 
Conf.dr.ing.ec. 
Alexandru 
POTORAC 

Universitatea Ştefan cel Mare 
Suceava, Romania 

Emanuela 
OLTEANU 

Universitatea Ştefan cel Mare 
Suceava, Romania 

10 

DISPOZITIV DIGITAL 
PENTRU MĂSURAREA 
COTEI PESTE DINŢI LA ROŢI 
DINŢATE Gabriel Dorin GULEI 

Şef lucr. dr.ing. 
Dorel PRODAN 

Universitatea Ştefan cel Mare 
Suceava, Romania 

11 

PROIECTAREA ŞI EXECUŢIA 
UNUI SUPORT CU 
POSIBILITATEA ÎNCLINĂRII 
ÎN DOUĂ PLANE PENTRU 
MAŞINA DE ŞLEFUIT LEMN 
TIP BPS-152 

Ionuţ NECHITOVICI 
Şef lucr. dr.ing. 
Dorel PRODAN 

Universitatea Ştefan cel Mare 
Suceava, Romania 

 
 
* -Timp alocat unei lucrări, prezentare şi discuţii – 15 minute. 
**- Responsabilitatea privind originalitatea conţinutului lucrărilor revine în totalitate autorilor. 


